
MOTO circolare uniformeMOTO circolare uniforme

Ad ogni istante la direzione 
del vettore velocità è tangente 
alla circonferenza.
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VelocitVelocitàà e accelerazionee accelerazione
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Forza centripetaForza centripeta
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MOTO armonicoMOTO armonico
Nel moto armonico un corpo percorre avanti e indietro
con periodicità una data traiettoria, con una legge del tipo

A= ampiezza 
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Accelerazione proporzionale allo spostamento ma di segno opposto



Moto armonico come proiezione del moto circolare uniforme
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Moto armonico come proiezione del moto circolare uniforme
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Moto armonico come proiezione del moto circolare uniforme
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Forza elasticaForza elastica
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Per α piccoli, confondiamo
x con la normale al filo
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